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1 Siemens Aktiengesellschaft 
Gehause fOr ein Handbediengerat 

5 

Die Neuerung bezieht sich auf ein Gehause fQr ein Handbedien- 
gerat einer programmierbaren Steuerung, insbesondere einer 
Robotersteuerung, wobei das Handbediengerat eine an der Gehause- 
oberselte angeordnete Bedienoberf lache aufweist. 

10 

Derartiqe Handbediengerate sind beispielsweise aus der Siemens- 
Druckschrlft "3803R Data Acquisition Terminal", Bestell-Nr. 
E-36/6 320-101 bekannt. Kenn anders, als bel diesen Handbedien- 
geraten, jedoch eine relatlv groQe Anzahl von Funktlonstasten 
15 vorzusehen 1st, wie dies Insbesondere bel Handbediengeraten 
fur komplexe Robotersteuerungen erforderllch 1st, fuhrt dies 
dazu, daB dlese Gerate nur schwer in einer Hand gehalten wer- 
den konrcn, wahrend mit der Jewells anderen Hand die Bedlen- 
funktlooen ausgelbst werden. 

20 

Aufgabe der Neuerung 1st es, ein Handbediengerat der eingangs 
genannten Art so auszubilden, daB auch dann, wenn relatlv groQ- 
fiachige Anzeigen und Tastaturen vorgesehen sind, ein einf aches 
einhBndiges Halten des HandbediengerStes moglich 1st. Ferner 
25 soli dabei eine ergonomisch gOnstige Anordnung von aus Sicher- 
heitsgrOnden erforderlichen Zustimmungsschaltern mSglich sein. 

GemlB der Neuerung wird dlese Aufgabe dadurch gelflst, daB die 
Gehauseunterselte an zwei gegenuberliegenden Randern Jewells 
30 eine Ausformung aufweist, die als von unten umgreif bares Hand- 
stOck ausgeblldet 1st, und daB jedem Hands tuck mindestens ein 
durch Fingerkraft betitlgbares Schaltelement zugeordnet 1st. 

Urn eine sichere Ablage des Handbediengerites zu ermBg lichen, er- 
35 welst es sich als vorteilhaft, daB die HandstOcke an ihren freien 
Enden in einer Standebene ftir das Handbediengerat enden. 
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(^) 1 Dadurch, daQ die Standebene und die Bedienoberf lache einen An- 
stellwinkel zueinander aufweisen, 1st auch dann, wenn das Hand- 
bediengerat beispielsweise auf einer Tischplatte aufgelegt 1st, 
eine ergonomlsch gOnstlge Bedlenung gewahrleistet. 

5 

[ Eine besonders vorteilhafte Ausbildung der Neuerung 1st dadurch 

j gekennzelchnet, daQ im Berelch des Schwerpunktes des Handbedlen- 

i gerates zwlschen den Handstucken ein zusatzliches von unten um- 

< grelf bares Handstuck vorgesehen 1st, das ebenfalls mit mindestens 

• 10 einem durch Fingerkraft betatlgbaren Schaltelement vercehen 1st. 

t Hlerdurch 1st es moglich, das Handbe&iengerat elnhandlg zu 

balancieren, wenn die Qbllche Position des Handbedie iterates, 
j bei dem dieses mit einer Hand an einem Handstuck gehalten wlrd, 

j O wahrend das Jewells andere HandstOck auf dem tragenden Unterarm 
15 ausbalanciert wlrd, kurzfristig verlassen werden snuQ. 

Dadurch, daQ beidseits der Bedienoberflache Jewells eine Nut 
fur eine stationare FQhrungsschiene vorgesehen 1st, wobei Je- 
de Nut im Berelch mindestens einer Rastposition mit einer Auf- 
20 weitung versehen 1st, 1st es mdgllch, das Handbediengerat bei- 
spielsweise im Tragerrahmen der eigentlichen Steuerung zu 
fixleren. 



In diesem Fall erweist es sich ais vortellhaft, daQ die »usneh- 
25 mungen als Kreissegmente ausgebildet sind, well so durch ein 
einfaches Verschwenken des Handbediengerltes dieses in seiner 
Jeweiligen Lage fixierbar 1st. 

Ein AusfChcungsbeispiel der Neuerung 1st In der Zeichnung dar- 
30 gettellt und wlrd im folgenden nShet erlMutert. Oabei zeigen: 

FIG 1 eine erste Seltenanslcht eines Hancftsdiengertftes, 

FIG 2 eine Sicht auf die Unterseite des HandbediengerStes und 

FIG 3 eine zweite Seltenanslcht. 
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In der Darstellung gemaG FIG 1 1st eln Handbediengerat fur eine 
Robotersteuerung gezeigt, das im wesentlichen zweischallg aus 
einer Oberseite 0 und elner Unterselte U besteht. Auf der Ober- 
seite 0 befindet sich die Bedlenoberfliche, so slnd dort bei- 
splelsweise eine Vlelzahl von Bedientasten, von denen der Uber- 
sichtllchkeit halber nur die Bedientaste BT dargestellt 1st, 
sowie ebenfalls der Ubersichtlichkeit halber nicht dargestellte 
Anzelgefelder vorgesehen. Ferner befindet sich auf der Oberseite 
0 noch eln NOT-AUS-Taster NT. 



Oie Unterselte U des HandbediengerStes weist drei Ausformungen 
aus, die in der Darstellung als Handstucke HI, H2 und H3 be- 
zelchnt slnd. Oie Hands tOcke HI und H2 springen rampenfSrmlg 
aus den im wesentlichen rechteckfSrmigen Grundkorper des Hand- 
bediengerStes hervor, wobei ihre frelen Enden in einer gemein- 
samen Ebene enden, in der sich Geritefu*se Fl, F2, F3 und F4 zur 
Ablage des Handbediengerites auf ebenen Flichen befinden. Zwi- 
schen dem die Oberseite 0 blldenden Gehiuseteil des Handbedien- 
gerites und dem die Unterselte U blldenden GehSuseteil des 
Handbediengerites befindet sich an zwei Selten Jewells eine Nut 
Nl bzw. N2, auf die im folgenden noch eingegangen wlrd. 

In der Darstellung 1st das HandbedlengerSt so gezeigt, daB die 
fOr die Neuerung wesentlichen Handstucke HI, H2 und H3 deut- 
llch sichtbar slnd. Belm eigentlichen Betrieb des Handbedien- 
gerites ware dlese Lage Jedoch urn 180* zu verschwenken, damit 
die Bedlenoberfliche die fOr die Handhabung vorgesehene Posi- 
tion einnimmt. Das Handbediengerat wlrd dann so gehalten, daQ 
eln Rechtshander mit seiner linken Hand das Handstuck HI von 
unten umgrelft, wahrend das HandstQck H2 auf dem Unterarm des 
Bedieners aufliegt. Bel einem LinkshBnder wOrde demgenaB die 
rechte Hand das Hands tOck H2 von unten umgreifen und das Hand- 
stuck HI wurde auf dea rechten Unterarm aufliegen. Die Jewells 
rechte bzw. linke Hande des Bedieners ware dann frei fur die 
Betatlgungsaufgaben auf der Bedlenoberfliche. 
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1 Sofern bei einzelnen Bewegungsablaufen des Bedieners eine der- 
artige Haltung nicht mSglich 1st, kSnnte auch mit Jewells elner 
Hand das Handstuck H3 umgrlffen werden. Elne solche Haltung des 
handbedlengerates 1st jedoch aufgrund der relativ hohen Bela- 

5 stung nur fUr kurzzeltige BedienvorgSnge vorgesehen. 

Um die Raumform der HandstUcke HI, H2 und M3 noch mehr zu ver- 
deutlichen, 1st In der Darstellung gemSO FIG 2 elne Aufslcht auf 
die Unterseite U des Handbedlengerates gezeigt. Dabei 1st er- 

10 sichtlich, daO die rampenffirmigen HandstUcke HI und H2 aus 
ergonomlschen Grunden nicht parallel zu den Seltenf lachen des 
HandbedlengerStes verlaufen, sondern In einem Wlnkel VI lelcht 
v-formlg zueinander angestellt slnd. Dieser Darstellung 1st auch 
entnehmbar. daO an den Handstucken HI, H2 und H3 durch flnger- 

15 kraf tbetatlgbare Schaltelemente, sogenannte Zustlmmungsschalter 
Zl f 12 bzw. 13 vorgesehen slnd. Ferner 1st gezeigt, daO die 
Kabelzufuhrung K des Handbedlengerates In der Nahe des Hand- 
stuckes H3 aus dem HandbedlengerSt herausgefUhrt wlrd. Der 
Innenraum der HandstUcke HI, H2 und H3 kann belieblg mit Bau- 

20 elementen des HandbedlengerStes gefullt sein. So 1st es insbe- 
sondere im Berelch des handstUckes H3 moglich, Bauelemente an- 
zuordnen. deren Einbautiefe ansonsten im HandbedlengerSt eine 
Plazierung unmogllch machen wurde. 

25 Die in der Darstellung genannte Nut Nl und Nut N2 wlrd in ihrer 
Funktlon in der Darstellung gemaS FIG 3 verdeutlicht , wobei 
allerdings dort nur die Nut N2 slchtbar 1st. Die Nut Nl 1st 
spiegelverkehrt zur Nut N2 an der gegenUberllegenden Gehause- 
seite angeordnet. Jede Nut Nl bzv. N2 1st Jewells zur Aufnahsne 

30 elner stationSren FQhrungsschient geeignet, die beispielsweise 
in elnen stationSren Aufnahnerahm^n angeordnet slnd. Der Uber- 
sichtllchkelt halber slnd diese Fuhrungsschienen. die elne 
Lange L aufwelsen. nicht gezeigt. Dementsprechend slnd die 
Fuhrungsschienen In Berelch elner jeweiligen Aufveltung A der 

35 Nut Nl bzv. N2 In elne Rastposltion elnschvenkbar. Durch ein- 
faches Ruckschwenken gegen die Schverkraft 1st eln Losen die- 
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ser Verriegelung leicht mSglich, wodurch das Handbediengerat 
aus dem Traggestellt leicht wleder herausschwenkbar 1st. 

6 SchLtzanspruche 
3 Figuren 
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1 Sc^utzanspruche 



1* Gehause fur ein Handbediengerat elner programmlerbaren Steue- 
rung, insbesondere elner Robotersteuerung, wobei das Handbedien- 
5 gerSt eine an der Gehauseoberselte angeordnete Bedienoberf ISche 
aufweist, dadurch gekennzeichnet, 
dsG die GehSuseunterseite (U) an zwei gegenuberliegenden Randern 
Jewells elne Ausformung aufweist, die als von unten umgreif ba- 
res Handstuck (Hi ,H2) ausgebildet 1st, und daO Jedem Handstuck 
1C (H1,H2) mlndestens eln durch Flngerkraft betMtigbares Schalt- 
eleirent (Z1 9 Z2) zugeordnet 1st. 



2. Gehause nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, da8 die HandstUcke (Hi f H2) an ihren frelen 
15 Enden In elner Standebene fur das HandbediengerSt enden. 



3. Gehause nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daO die Standebene und die Bedienoberf lache 
elnen Anstellwinkel zueinander aufweisen. 

20 

4. Gehause nach einem der vorstehenden Anspruche, da- 
durch gekennzeichnet, daB im Bereich des 
Schwerpunktes des Handbedlengerates zwischen den Handstucken 
(H1,H2) ein zusatzliches von unten umgreif bares Handstuck (H3) 

25 vorgesehen 1st, das ebenfalls mit mlndestens einem durch finger- 
kraftbetatigbaren Schaltelement (13) veisehen 1st. 



5. Gehause nach einem der vorstehenden AnsprQche, dadurch 
gekennzeichnet, daS b»ldseits der Bedienober- 

30 f lache Jewells eine Nut (N1,N2) fOr elne stationare Fuhrungs- 
schiene vorgesehen 1st, wobei Jede Nut Ira Bereich mlndestens 
elner Rastposition mit elner Aufweitung (A) versehen 1st. 

6. Gehause nach Anspruch 5, dadurch g e k r * - 
35zeichnet, daO die Aufweitung (A) kreissegmentf5rmig 

ausgebildet 1st. 
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